Intelligente Mensch-Roboter-Ko

Saxony?® - Fabrik der Zukunft -

Intelligente Mensch-Ro-
boter-Kollaboration

Zusammenarbeit von Mensch und
Maschine im praktischen Umfeld.
Der kollaborative Roboter (CoBot)
arbeitet Hand in Hand mit dem
Werker, ohne Schutzumhausung.
Er kann Werkzeug reichen, Objekte
halten, Teile austauschen und vieles
mehr, um den Menschen bei seiner
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Arbeit zu unterstiitzen! Mit dem
demonstrationsbasierten Anlernen
durch die mit Sensorik ausgestat-
teten Kleidungsstiicke von Wandel-
bots werden komplizierte und lang-
wierige Roboter Programmierungen
Uberflussig.

Roboterprogrammierung

° Partner: Wandelbots GmbH

° Leichtes, demonstrationsbasiertes Anlernen anstelle komplexer

° Integration von Produkt- und Umgebungsinformationen

° Schnelle Anpassung an veranderte Produktionsbedingungen

Intelligente Mensch-Roboter-Kollaboration



TEST BED

I1OT TestBed an der
HTW Dresden

Die Testumgebung mit einem diskreten
Fertigungsprozess und allen typischen In-
dustrie-Komponenten wurde konzipiert,
um komplexe Fertigungs- und Logistikpro-
zesse realitdtsgetreu nachzubilden. Die
Anlage besitzt eine Hauptlinie, bestehend
aus robotergestiitzten Montage- und Be-
ladezellen, sowie separaten Arbeitsplat-
zen fr manuelle Arbeiten, CNC-Fertigung
und additive Verfahren im 3D-Druck. Ver-
bunden sind die einzelnen Module Gber
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ein vollautomatisches Transportsystem
und autonome Transportfahrzeuge.
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