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Connected Cars — voll vernetzt
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Preh Car Connect
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TechniSat
AUTOMOTIVE
Start des Das Ultra Low Radio Start der Start der
Automotive- wird in die Serienproduktion des Serienproduktion des
Geschafts Volkswagen- RNS 315 fiir VW Infotainment
Serienproduktion Volkswagen Systems
geliefert
Markteinfiihrung des ,NAVI-DRESDEN 1,
,Werra 1“ das erste das erste TechniSat Automotive Ubernahme durch
Autoradio von Navigationssystem erhdlt den Volkswagen Joyson und die Preh
TechniSat wird verkauft Group Award GmbH
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Preh Car Connect
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Dresden 1 — Gewerbepark Merbitz

h

Dresden 2 — Konigsbriicker StraRe 178
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Standorte

» Grundsteinlegung Dresden 1: 1992

» Grundsticksgrof3e ca. 40.000 gm

*  Sommer 2016: Anmietung des
zweiten Standortes auf der
Konigsbricker Stral3e

Mitarbeiter

» 573 Mitarbeiter in Dresden, verteilt
auf zwei Standorte

» 1.271 Mitarbeiter PCC gesamt

» Aktuell noch 137 offene Stellen zu
besetzen

Umsatz 2016
* 304 Mio. € (ab Mai 2016)

Preh Car Connect

B CONNECTED CARS - VOLL VERNETZT

B R&D Center Dresden und
Verwaltungsstandort

B Alle Produkte werden hier in Dresden
entwickelt

B Testing wird ebenfalls inhouse durchgefiihrt

B Vielzahl an Laboratorien, wie z.B.

— Optisches Labor

— Dauerlauf-Test-Labor
— Klimatest-Labor

— EMV Labor

— Prototypenbau
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Preh Car Connect
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4 Kernkompetenzen in der Entwicklung

Navigation & Driver Assistance Tuner & Multimedia
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connected cars — heatmap
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Connected Car
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connected cars — mobile devices

3
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Device Link

Messaging
(SMS, eMail,

Google
AndroidAuto
etc.) consumer

electronics /
mobile devices

Organizer Bluetooth
(Phone (Telephony,
Book) Media)
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connected cars — cloud communication
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Learning
Map

Traffic Hybrid
Information Services

Over The Air

Update

Google Earth
Map
Renderer

Natural

Speech Input Browser
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connected cars — sensors
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LIDAR - LIGHT DETECTION
AND RANGING:
Messung von Abstand und
Relativgeschwindigkeit, baslerend
auf ultravioletten oder Infraroten Strahlen
oder sichtbarem Licht.

MONO- ODER
STEREOKAMERA:
Unterstotzt die Detektion
von Hindernissen und
Gefahrenquellen, wiez.B.

INFRAROT-KAMERA:
Nachtsichtsysteme mit
Personen- und Wildtlererkennung.

Quelle: Automatisierung — vom Fahrassistenzsystem zum at isierten Fahren — VDA e.V. (September 2015)

Fahrzeuge und Personen. ULTRASCHALLSENSOREN:

RADAR:
Messung von Abstand und

Relativgeschwindigkelt,
baslerend auf Mikrowellen.

Abstandsmessung far den
Nahbereich.

https://www.vda.de/dam/vda/publications/2015/automatisierung.pdf
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connected cars — Car-to-Car / Car-to-X
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= Traffic Jam Ahead Warning

= Slow / Stopped Vehicle Warning
= Road Works Warning

= Curve Speed Warning

= Intersection Collision Warning

= Platooning

= Keyless Entry

= Personalization

= Keyless Vehicle Start
= Parking / Toll Payment
= Vehicle Sharing

= Ownership Transfer
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connected cars — Car-to-Car / Car-to-X
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‘Synchrone Mobiliat 2023: Korridore Stadt Dresden 4 \\ A Korridore
C2XKorridore und Erganzungsnets { g Tl 56 phatiniis 8

} Erwolterung: Zeloscher Wog/Nmberger Su.
Knoten Friz-Loffler-Platz

Legende
@ Foridor A Albert-/St. Petersburges/Fritz-Loffer-Str.
Erweiterung Nord; Konigsbrocker S
(IEEE 802.11p Roadside Unts) Erweterung S0d: Bergtr
‘Wischdorfer Landstr /897

Weitere Korridore for automatsertes
=@~ Fahren o Intersktion mit der weisios fehvmrghg
Infastrtur et Zentrae fosercsiand

Covertrytr
Die unite entsprechen LSA Knotengumten

Erweterung: 8173 Kesselidort
(tieine Punkte sind LSA auf Anforderung. i fashngtomitr.
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28, Fullginger-L5A)

Use Cases

.

Cooperative driving
Cooperative lane changing
Optimal traffic light circuit
Bus Stop

Driving in column

.

.

.

.
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autonomous driving
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DIE5 STUFEN ¢

DER AUTOMATISIERUNG

- o
HE

Quelle: http://www.fuw.ch/article/die-revolution-in-der-automobilindustrie-beginnt-jetzt/

Aufgaben des
Autos
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